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Quellen

* https://www.youtube.com/watch?v=x-PAJbgl nM

* https://www.universal-robots.com/de/fallbeispiele/

+ Kompetenzzentrum Saarbrucken, ,Technologieradar: Kollaborative Roboter”, Mittel-stand 4.0, 4.
September 2019. https://kompetenzzentrum-saarbruecken.digital/cobot/ (zugegriffen 8. August 2022).
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