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Mensch-Roboter-Kooperation/Kollaboration
Definition und Vision
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KI

gesteigerte 
Produktivität

Flexibilität

Mensch und 
Roboter – das 
Dream-Team

verbesserte 
Ergonomie

Raumkonzept

geringeres 
Investment

einfache 
Inbetriebnahme

Entlastung der 
Mitarbeitenden



Mensch-Roboter-Kooperation/Kollaboration
Praxis
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Montage

Schweißen

Maschinenbeschickung

Fügen Qualitätskontrolle/Inspektion

Ausbildung
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Stefan Marx

Wissenschaftlicher Mitarbeiter
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Quellen

• https://www.youtube.com/watch?v=x-PAJbqI_nM

• https://www.universal-robots.com/de/fallbeispiele/

• Kompetenzzentrum Saarbrücken, „Technologieradar: Kollaborative Roboter“, Mittel-stand 4.0, 4. 
September 2019. https://kompetenzzentrum-saarbruecken.digital/cobot/ (zugegriffen 8. August 2022). 
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